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1 ALLMANT

Magisterprogrammet i robotik och intelligenta system omfattar 80 poéng.
For studenter som har en kandidatexamen i datateknik leder utbildningen
fram till en magisterexamen med datateknik som huvuddamne. For 6vriga
studenter utbildningen leder fram till en magisterexamen med d@mnesbredd.
Intelligenta system ar autonoma och sjélvreglerande datorsystem som
hjdlper ménniskor 1 sina uppgifter. Ett exempel péa sddana system ar robotar.
Robotar dr redan oumbairliga inom industriell automatisering och kommer i
framtiden att blir en del av vardagen for vanliga ménniskor. Detta
utbildningsprogram fokuserar pé tekniker for att gora datorsystem flexibla
och anpassningsbara infor manga olika situationer och oviantade hindelser.
Kombinationen av kunskap om datorsystem, robotik och artificiell
intelligens ger en unik profil pd arbetsmarknaden i en snabbt vixande
bransch.

Programmet vénder sig bade till de som nyligen avslutat sina
hogskolestudier och till yrkesverksamma. Studenterna kan ha olika
dmnesbakgrund; exempelvis datateknik, elektroteknik,
automatiseringsteknik, och robotik.



2  UTBILDNINGENS MAL

2.1 Mal for grundlaggande hogskoleutbildning

Den grundldggande hégskoleutbildningen skall ge studenterna
- forméga att gora sjélvstandiga och kritiska beddmningar,
- formaga att sjdlvstiandigt urskilja, formulera och 16sa problem, samt
- beredskap att mota forandringar i arbetslivet.

Inom det omréde som utbildningen avser skall studenterna, utdver
kunskaper och fardigheter, utveckla forméga att
- soka och vérdera kunskap pa vetenskaplig niva,
- folja kunskapsutvecklingen, och
- utbyta kunskaper d4ven med personer utan specialkunskaper inom
omréadet.
(1 kap. 9 § hogskolelagen [HL])

2.2 Mal for programmet

Utover de allméinna malen i 1 kap. 9 § HL har Orebro universitet som mal
for programmet att studenterna skall tilldgna sig:

- teoretiska och praktiska inom omradet intelligenta system

- ett helhetsperspektiv pd omradet som gor att studenten kan initiera,
analysera och delta i utveckling av intelligenta system.

Efter avslutad utbildning skall studenterna dven ha utvecklat sina fardigheter

1 att:

_ genomfora ett sjalvstindigt forskningsarbete inom robotik och
intelligenta system.

_ planera och implementera intelligenta system, bade i industrin och 1 en
forskningsmiljo.

3  UTBILDNINGEN

3.1 Utbildningens huvudsakliga upplaggning och innehall

Utbildningsprogrammet omfattar 80 podng och innefattar sivil teoretiska
som praktiska moment. Det fOrsta dret syftar till att ge kinnedom om teori
och metoder inom intelligenta system. Det andra aret ger studenterna
mojlighet att pé ett praktiskt plan kunna tilldmpa denna kunskap i1 synnerhet
inom robotikomradet.



3.2 Rekommenderad studiegang

Kursnamn

Overgripande innehall

Forskningsmetoder for
intelligenta system (20
podng, 30 ECTS),
datateknik, D

Denna kurs skall ge teoretiska kunskaper som ligger till grund for
utveckling av intelligenta system liksom vetenskaplig metodologi och
informationsokning.

Avancerade tekniker for
intelligenta system (20
podng, 30 ECTS),
datateknik, D

Har behandlas avancerade tekniker som &r nodvindig for analys, design
och utveckling av intelligenta system.

Integrationsprojekt i
intelligenta system (20
podng, 30 ECTS),
datateknik, D

Denna kurs erbjuder studenten mojlighet att komplettera och fordjupa sina
kunskaper inom intelligenta system samtidigt som kursen stiller krav pa
praktisk implementering.

Examensarbete (20
podng, 30 ECTS),
datateknik, D

Denna kurs bestar av att genomfora ett sjélvsténdigt arbete som skall
resultera i ett implementerat system och en rapport. Dessutom skall
studenterna Ova upp sin formaga i att vérdera andras vetenskapliga
arbeten.

3.3 Studieformer
Kurserna bedrivs i olika studieformer sasom foreldsningar, laborationer,
seminarier och projektarbeten. For ndrmare beskrivning se respektive

kursplan.

Undervisningen genomfors pa engelska.

3.4 Obligatorisk narvaro

P& vissa delmoment, som under laborationer och projektarbeten, dr narvaro
obligatoriskt. For ndrmare information om kraven pé obligatorisk niarvaro
och dess omfattning, se respektive kursplan.

4 INTERNATIONELLT STUDENTUTBYTE
Programmet ger utrymme for internationellt studentutbyte.

5 BETYG OCH EXAMINATION

Om inte annat ar foreskrivet i kursplanen skall betyg sittas pa en
genomgangen kurs. Betyget skall bestimmas av en av hogskolan sérskilt
utsedd larare (examinator)(6 kap. 10 § HF).

Som betyg skall anvidndas nigot av uttrycken underkénd, godkénd eller vil
godkind om inte hogskolan foreskriver ett annat betygssystem (6

kap. 11 § HF).




Enligt ett rektorsbeslut (54/95) far institutionen for teknik tillimpa ett
betygssystem som innehaller betygen underkédnd, 3, 4 och 5 for de kurser
som ingar i ingenjorsprogrammen och fristaende kurser med teknisk
inriktning. Jimte detta kan, for kurser av laborativ karaktir betygen
underkind och godkind anvéndas (rektorsbeslut 305/2000).

I respektive kursplan anges de betygsgrader som anvénds.

6 EXAMEN
For studenter som har en kandidat i datateknik gdller foljande:

Teknologie magisterexamen (Degree of Master of Science (with a major in
computer engineering))

1) fullgjorda kursfordringar om sammanlagt minst 160 podng

2) fordjupade studier pa 80-podngsnivan (ABCD) i huvuddmnen datateknik
3) ett sjdlvstdandigt arbete om minst 20 podng pd D-niva eller tvd om vardera
minst 10 podng pa C- respektive D-niva i huvudédmnet

4) kurs(er) om minst 40 poing i andra tekniska eller naturvetenskapliga
dmnen (bidmnen) dn huvuddmnet, samt

5) 1 huvudédmnet far 40 poédng fran forskarutbildning tillgodorédknas.

For évriga studenter giller foljande

Magisterexamen med inriktning mot robotik och intelligenta system
(Degree of Master in Robotics and Intelligent Systems) uppnas efter:

1) avlagd examen om minst 120 poéng eller motsvarande utlandsk
examen

2) fullgjorda kursfordringar om sammanlagt minst 40 poédng med
inritning mot robotik och intelligenta system

3) ett sjalvstandigt arbete om minst 10 podng inom ramen for
kursfordringarna.

For ytterligare information, se Examensordning for grundutbildningen vid
Orebro universitet.

7 BEHORIGHETSVILLKOR

7.1 Behorighetsvillkor vid antagning till programmet

For att vara behorig till programmet krévs att den sokande har avlagt
examen om minst 120 poédng eller motsvarande utlaindsk examen. Examen
skall innehélla kurser i matematik: analys och algebra samt datateknik:
programmering, algoritmer, och datastrukturer. Dessutom krévs kunskaper
motsvarande Engelska kurs B frdn gymnasieskolan.

Studenter med utlaindsk examen, som inte har kunskaper motsvarande
Engelska kurs B fran gymnasieskolan eller engelska som modersmaél, kan



dokumentera sina kunskaper i engelska genom att bifoga resultat
(motsvarande Engelska kurs B) fran ett internationellt erként test 1 det
engelska spréket, till exempel IELTS eller TOEFL.

8 URVAL OCH PLATSGARANTI

8.1 Urval till programmet

Urval till utbildningen gors genom att de behoriga sokandes prioriteras
utifran skriftlig motivering, examensarbete och rekommendationsbrev.

9 TILLGODORAKNANDE AV TIDIGARE UTBILDNING

Beslut om tillgodordknande for erhédllande av betyg pé kurs fattas av
examinator for den aktuella kursen (6 kap. 10 § HF).

Beslut om tillgodordaknande av kurs i generell examen, om bedomningen
sker 1 samband med begédran om examensbevis och kan betraktas som
rutinmissig, fattas av chefen for Utbildnings- och forskningsavdelningen (se
Rektors delegationer i utbildningsfragor).

Beslut om tillgodordknande i 6vriga fall fattas av respektive
institutionsstyrelse (se Rektors delegationer i utbildningsfragor).

For ytterligare information, se Tillgodorédknandeordning for
grundutbildningen — foreskrifter vid Orebro universitet.

IKRAFTTRADANDE- OCH OVERGANGSBESTAMMELSER
Denna utbildningsplan géller fran och med hdstterminen 2006.
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